
"Prorobotoff" готовит механизм
для макета "Экологическая тропа"

Участники «Нано-общества учащихся» из объединения Prorobotoff
активно работают над созданием подъёмного механизма для
будущего макета проекта «Экологическая тропа»



Участники «Нано-общества учащихся» из объединения Prorobotoff активно
работают над созданием подъёмного механизма для будущего макета
проекта «Экологическая тропа». НАНО-робототехники воплощают свои идеи
робота-подъемника вместе с педагогом Кульбякиной Олесей Аркадьевной.
 Изначально Лера и Арина занялись созданием конструкции. После первой
«примерки» девочками были выявлены недостатки в конструкции робота,
проведена модернизация и улучшение выбранной модели.

В процессе внесения поправок, Лера и Арина придумали еще одно решение
поставленной задачи, у них получился робот-подъемник с иным принципом
работы. Робототехниками на данный момент написана программная
составляющая механизма, конструктивные решения в процессе апробации.

Работа продолжается, впереди очередная «примерка» совместно с
участниками проекта «Экологическая тропа» по 3D-моделированию,
 программированию, геологии, художественной и естественнонаучной
направленности. 
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